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Vorgabe der Sicherheitsparameter für i950 mit ES V1.5
Aussteller:		.....
Maschine / Typ:	.....
Anlage / Anlagenteil:	.....
Name der Achse:	.....

	Sicherheitspasswort

	0.1 Passwort (mind. 6 Zeichen)
	|_| Standard „Lenze Safety“
	|_| Eigen    .....

	0.2 Muting-Passwort (mind. 6 Zeichen)
	.....



	Allgemein

	1.1.1 Safety-Adresse
	     
	1.1.2 Parametersatz Version
	i950 ES V1.5



	Gebersystem

	1.2.1 Motorgeber System
	|_| kein Motorgeber
	|_| Sin-Cos-Encoder

	
	|_| Resolver
	|_| HIPERFACE DSL

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn kein Motorgeber gewählt

	1.2.2 Strichzahl Sin-Cos-Encoder
	     
	1.2.3 Polpaarzahl Resolver
	     

	1.2.4 Typschlüssel HIPERFACE DSL / OCT
	|_| EEx37-2xF0x017A / Ax17-8V-D2

	|_| EKx35-2xF0B020A / Ax20-8V-D2
	|_| EDx35-2xF0A020A / Ax20-8V-D2-1
	|_| EDx35-2xF0A024A / Ax24-8V-D2

	1.2.5 Motor-Anbaurichtung
	|_| Rechts drehender Motor
	|_| Links drehender Motor

	1.2.6 Lastgeber System
	|_| kein Lagegeber
	|_| Analoger Geber
	|_| Digitaler Geber

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn kein Lagegeber gewählt

	1.2.7 Lastgeber Getriebefaktor Zähler
	     

	1.2.8 Lastgeber Getriebefaktor Nenner
	     

	1.2.9 Lastgeber Zusätzl. Getriebefaktor Zähler
	     

	1.2.10 Lastgeber Zusätzl. Getriebefaktor Nenner
	     

	1.2.11 Lastgeber Anbaurichtung
	|_| Wie Motorgeber
	|_| Invertiert zum Motorgeber

	1.2.12 Lastgeber Fehlerreaktion
	|_| STO
	|_| SS1

	1.2.13 Lastgeber Fehlerreaktion im Endbereich
	|_| STO
	|_| SS1

	1.2.14 Lastgeber Max. Positionssprung
	     
	Inkr.



	Geschwindigkeitsauswertung

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn kein Motorgeber gewählt

	1.3.1 Toleranzfenster (n=0)
	     
	min-1

	1.3.2 Toleranz Geschwindigkeitsvergleich
	     
	min-1

	1.3.3 Motorgeber Reaktionszeit Geberüberwachung
	|_| 12ms
	|_| 50ms
	|_| 100ms

	1.3.4 „n=0“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	1.3.5 „Positive Bewegungsrichtung“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	Positionsauswertung

	1.4.1 Toleranz Positionsvergleich
	     
	Inkr.

	1.4.2 SHom_Start: Quelle
	|_| Deaktiviert
	|_| S-Bus
	|_| IRS

	1.4.3 SHom_Start: Flanken-Trigger IRS
	|_| Steigende Flanke
	|_| Fallende Flanke

	1.4.4 SHom_Load: Quelle
	|_| S-Bus
	|_| IRL

	1.4.5 SHom_Load: Flanken-Trigger IRL
	|_| Steigende Flanke
	|_| Fallende Flanke

	1.4.6 SHom: Referenzposition
	     
	Inkr.

	1.4.7 SHom: Timeout
	     
	ms

	1.4.8 SHom: SLS für Referenzfahrt
	|_| SLS1
	|_| SLS2
	|_| SLS3
	|_| SLS4

	1.4.9 SHom: Wiederanlaufbedingung
	|_| Referenzfahrt erforderlich

	
	|_| Gespeicherte Referenz laden

	1.4.10 SHom: Toleranz Start-Position
	     
	Inkr.

	1.4.11 SHom Quelle Diagnosepositionen
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3

	
	|_| SD-In4
	|_| IRS
	|_| IRL

	1.4.12 SHom: Pegel Diagnosepositionen
	|_| Low-Pegel
	|_| High-Pegel

	1.4.13 SHom: Untere Diagnoseposition
	     
	Inkr.

	1.4.14 SHom: Obere Diagnoseposition
	     
	Inkr.

	1.4.15 SHom: Toleranz Diagnosepositionen
	     
	Inkr.

	1.4.16 SHom: Fehlerreaktion Diagnosepos.
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	1.4.17 SHom: Maximal kompensierter Schlupf
	     
	Inkr.

	1.4.18 SHom: Schlupfkomp. im Endbereich
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	1.4.19 „SHom aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	1.4.20 „SHom vorhanden“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik




	SD-In1 (Sicherer Eingang 1)  

	2.1.1 Sensortyp
	|_| Eingang deaktiviert
	|_| Passiver Sensor
	|_| Aktiver Sensor

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn „Eingang deaktiviert“ gewählt

	2.1.2 Diskrepanzzeit
	       
	ms
	2.1.3 Eingangsverzögerung 
	      
	ms

	2.1.4 „SD-In1“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	SD-In2 (Sicherer Eingang 2)

	2.2.1 Sensortyp
	|_| Eingang deaktiviert
	|_| Passiver Sensor
	|_| Aktiver Sensor

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn „Eingang deaktiviert“ gewählt

	2.2.2 Diskrepanzzeit
	       
	ms
	2.2.3 Eingangsverzögerung 
	      
	ms

	2.2.4 „SD-In2“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	SD-In3 (Sicherer Eingang 3)

	2.3.1 Sensortyp
	|_| Eingang deaktiviert
	|_| Passiver Sensor
	|_| Aktiver Sensor

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn „Eingang deaktiviert“ gewählt

	2.3.2 Diskrepanzzeit
	       
	ms
	2.3.3 Eingangsverzögerung 
	      
	ms

	2.3.4 „SD-In3“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	

SD-In4 (Sicherer Eingang 4)

	2.4.1 Sensortyp
	|_| Eingang deaktiviert
	|_|Passiver Sensor
	|_| Aktiver Sensor

	Folgend keine Eintragungen nötig, wenn „Eingang deaktiviert“ gewählt

	2.4.2 Diskrepanzzeit
	      
	ms
	2.4.3 Eingangsverzögerung 
	      
	ms

	2.4.4 „SD-In4“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik




	SD-Out1 (Sicherer Ausgang 1)

	3.1 Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	3.2 Logikfunktion
	|_| ODER
	|_| UND

	3.3 „Fehler aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik




	Muting allgemein

	4.1 MUT: S-Bus ausblenden
	|_| nicht ausblenden 
	|_| komplett ausblenden

	4.2 MUT: SD-In1 ausblenden
	|_| nicht ausblenden 
	|_| Ausblenden -> 1

	4.3 MUT: SD-In2 ausblenden
	|_| nicht ausblenden 
	|_| Ausblenden -> 1

	4.4 MUT: SD-In3 ausblenden
	|_| nicht ausblenden 
	|_| Ausblenden -> 1

	4.5 MUT: SD-In4 ausblenden
	|_| nicht ausblenden 
	|_| Ausblenden -> 1

	4.6 „MUT aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik




	Sicherheitsbus allgemein

	5.1 S-Bus: Konfiguration
	|_| kein Sicherheitsbus 
	|_| PROFIsafe / PROFINET 8 Worte

	
	|_| FSoE / EtherCAT Feldbus
	|_| FSoE / EtherCAT onboard




	Sicher abgeschaltetes Moment

	6.1.1 STO: Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	6.1.2 STO: Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	6.1.3 STO: Wiederanlauf
	|_| Quittierter Wiederanlauf
	|_| Automatischer Wiederanlauf

	6.1.4 „STO aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	Sicherer Stopp 1/2

	6.2.1 SS1, SS2: Stoppzeit
	     
	ms

	6.2.2 SS1/SS2: Rampenüberwachung
	|_| Keine Rampenüberwachung
	|_| Rampenüberwachung aktiviert

	6.2.3 SS1, SS2: Rampe - Verschliffzeit
	     
	%

	6.2.4 SS1, SS2: Rampe - Offset-Modus
	|_| Relativ
	|_| Absolut

	6.2.5 SS1, SS2: Rampe - Start-Offset relative
	     
	%

	6.2.6 SS1, SS2: Rampe - Start-Offset absolut
	     
	min-1

	6.2.7 SS1 Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	6.2.8 SS1 Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	6.2.9 SS1: Modus
	|_| STO nach Stoppzeit
	|_| STO bei n=0

	6.2.10 SS1: Verzögerung STO nach n=0
	     
	ms

	6.2.11 „SS1 aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	6.2.12 SS2 Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	6.2.13 SS2 Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	6.2.14 SS2: Modus
	|_| SOS nach Stoppzeit
	|_| SOS bei n=0

	6.2.15 „SS2 aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	Sicherer Betriebshalt

	6.3.1 SOS Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	6.3.2 SOS Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	6.3.3 SOS: Toleranzfenster (Delta p=0)
	     
	Inkr.

	6.3.4 SOS: Wiederanlauf
	|_| Quittierter Wiederanlauf
	|_| Automatischer Wiederanlauf

	6.3.5 „SOS überwacht“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	Not-Halt

	6.4.1 SSE Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	6.4.2 SSE Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	6.4.3 SSE: Not-Halt Funktion
	|_| STO
	|_| SS1

	6.4.4 „SSE aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik




	Sichere Geschwindigkeit (SMS, SLS1-4)

	7.1.1 SMS: Max. Geschwindigkeit Nmax
	      
	min-1

	7.1.2 SMS: Reaktion (n>Nmax)
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	7.1.3 „SMS überwacht“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.1.4 SSM: Überwachte Geschwindigkeit
	     
	min-1

	7.1.5 „SSM innerhalb Grenzen“ – Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.1.6 SLS1 - Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.1.7 SLS1 - Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	7.1.8 SLS1 - Quelle intern
	|_| Deaktiviert
	|_| SDIpos aktiv

	
	|_| SDIneg aktiv
	|_| SLI aktiv

	
	|_| OMS aktiv
	|_| SSM innerhalb Grenzen

	
	|_| SDIpos überwacht
	|_| SDIneg überwacht

	
	|_| SLP1 überwacht
	|_| SLP2 überwacht

	
	|_| SLP3 überwacht
	|_| SLP4 überwacht

	
	|_| SCA1 innerhalb Grenzen
	|_| SCA2 innerhalb Grenzen

	
	|_| SCA3 innerhalb Grenzen
	|_| SCA4 innerhalb Grenzen

	
	|_| PDSSpos überwacht
	|_| PDSSneg überwacht

	
	|_| Positive Bewegungsrichtung

	7.1.9 SLS1 - Invert. Quelle intern
	|_| keine Invertierung
	|_| Invertieren

	7.1.10 SLS1 - Begrenzte Geschwindigkeit Nlim1
	      
	min-1
	7.1.11 SLS1 - Bremszeit Nlim1 
	       
	ms

	7.1.12 SLS1 - Zulässige Bewegungsrichtung
	|_| Beide Richtungen freigegeben
	|_| Positive Richtung freigegeben
	|_| Negative Richtung freigegeben

	7.1.13 SLS1 - Reaktion (n>Nlim1)
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	7.1.14 „SLS1 aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.1.15 „SLS1 überwacht“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.1.16 SLS2 - Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.1.17 SLS2 - Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	7.1.18 SLS2 - Quelle intern
	|_| Deaktiviert
	|_| SDIpos aktiv

	
	|_| SDIneg aktiv
	|_| SLI aktiv

	
	|_| OMS aktiv
	|_| SSM innerhalb Grenzen

	
	|_| SDIpos überwacht
	|_| SDIneg überwacht

	
	|_| SLP1 überwacht
	|_| SLP2 überwacht

	
	|_| SLP3 überwacht
	|_| SLP4 überwacht

	
	|_| SCA1 innerhalb Grenzen
	|_| SCA2 innerhalb Grenzen

	
	|_| SCA3 innerhalb Grenzen
	|_| SCA4 innerhalb Grenzen

	
	|_| PDSSpos überwacht
	|_| PDSSneg überwacht

	
	|_| Positive Bewegungsrichtung

	7.1.19 SLS2 - Invert. Quelle intern
	|_| keine Invertierung
	|_| Invertieren

	7.1.20 SLS2 - Begrenzte Geschwindigkeit Nlim2
	      
	min-1
	7.1.21 SLS2 - Bremszeit Nlim2 
	      
	ms

	7.1.22 SLS2 - Zulässige Bewegungsrichtung
	|_| Beide Richtungen freigegeben
	|_| Positive Richtung freigegeben
	|_| Negative Richtung freigegeben

	7.1.23 SLS2 - Reaktion (n>Nlim2)
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	7.1.24 „SLS2 aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.1.25 „SLS2 überwacht“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.1.26 SLS3 - Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.1.27 SLS3 - Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	7.1.28 SLS3 - Quelle intern
	|_| Deaktiviert
	|_| SDIpos aktiv

	
	|_| SDIneg aktiv
	|_| SLI aktiv

	
	|_| OMS aktiv
	|_| SSM innerhalb Grenzen

	
	|_| SDIpos überwacht
	|_| SDIneg überwacht

	
	|_| SLP1 überwacht
	|_| SLP2 überwacht

	
	|_| SLP3 überwacht
	|_| SLP4 überwacht

	
	|_| SCA1 innerhalb Grenzen
	|_| SCA2 innerhalb Grenzen

	
	|_| SCA3 innerhalb Grenzen
	|_| SCA4 innerhalb Grenzen

	
	|_| PDSSpos überwacht
	|_| PDSSneg überwacht

	
	|_| Positive Bewegungsrichtung

	7.1.29 SLS3 - Invert. Quelle intern
	|_| keine Invertierung
	|_| Invertieren

	7.1.30 SLS3 - Begrenzte Geschwindigkeit Nlim3
	       
	min-1
	7.1.31 SLS3 - Bremszeit Nlim3 
	      
	ms

	7.1.32 SLS3 - Zulässige Bewegungsrichtung
	|_| Beide Richtungen freigegeben
	|_| Positive Richtung freigegeben
	|_| Negative Richtung freigegeben

	7.1.33 SLS3 - Reaktion (n>Nlim3)
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	7.1.34 „SLS3 aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.1.35 „SLS3 überwacht“ – Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.1.36 SLS4 - Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.1.37 SLS4 - Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	7.1.38 SLS4 - Quelle intern
	|_| Deaktiviert
	|_| SDIpos aktiv

	
	|_| SDIneg aktiv
	|_| SLI aktiv

	
	|_| OMS aktiv
	|_| SSM innerhalb Grenzen

	
	|_| SDIpos überwacht
	|_| SDIneg überwacht

	
	|_| SLP1 überwacht
	|_| SLP2 überwacht

	
	|_| SLP3 überwacht
	|_| SLP4 überwacht

	
	|_| SCA1 innerhalb Grenzen
	|_| SCA2 innerhalb Grenzen

	
	|_| SCA3 innerhalb Grenzen
	|_| SCA4 innerhalb Grenzen

	
	|_| PDSSpos überwacht
	|_| PDSSneg überwacht

	
	|_| Positive Bewegungsrichtung

	7.1.39 SLS4 - Invert. Quelle intern
	|_| keine Invertierung
	|_| Invertieren

	7.1.40 SLS4 - Begrenzte Geschwindigkeit Nlim4
	      
	min-1
	7.1.41 SLS4 - Bremszeit Nlim4 
	      
	ms

	7.1.42 SLS4 - Zulässige Bewegungsrichtung
	|_| Beide Richtungen freigegeben
	|_| Positive Richtung freigegeben
	|_| Negative Richtung freigegeben

	7.1.43 SLS4 - Reaktion (n>Nlim4)
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	7.1.44 „SLS4 aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.1.45 „SLS4 überwacht“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	Sichere Bewegungsrichtung (SDI)

	7.2.1 SDIpos - Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.2.2 SDIneg - Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.2.3 SDIpos - Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	7.2.4 SDIneg - Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	7.2.5 SDI: Überwachung Normalbetrieb
	|_| Beide Richtungen freigegeben

	
	|_| Positive Richtung freigegeben
	|_| Negative Richtung freigegeben

	7.2.6 SDI: Verzögerungszeit
	     
	ms

	7.2.7 SDI: Toleranzschwelle
	     
	Inkr.

	7.2.8 SDI: Fehlerreaktion
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	7.2.9 „SDIpos überwacht“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.2.10 „SDIneg überwacht“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	Sicher begrenztes Schrittmaß (SLI)

	7.3.1 SLI Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.3.2 SLI Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	7.3.3 SLI: Schrittmaß Normalbetrieb
	     
	Inkr.

	7.3.4 SLI: Fehlerreaktion Normalbetrieb
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	7.3.5 SLI: Schrittmaß Sonderbetrieb
	     
	Inkr.

	7.3.6 „SLI aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	Sicher begrenzte Position (SLP)

	7.4.1 SLP1 - Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.4.2 SLP1 - Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	7.4.3 SLP1 - Untere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.4.4 SLP1-  Obere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.4.5 SLP1 - Fehlerreaktion
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	7.4.6 „SLP1 überwacht“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.4.7 SLP2 - Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.4.8 SLP2 - Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	7.4.9 SLP2 - Untere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.4.10 SLP2 - Obere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.4.11 SLP2 - Fehlerreaktion
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	7.4.12 „SLP2 überwacht“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.4.13 SLP3 - Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.4.14 SLP3 - Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	7.4.15 SLP3 - Untere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.4.16 SLP3 - Obere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.4.17 SLP3 - Fehlerreaktion
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	7.4.18 „SLP3 überwacht“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.4.19 SLP4 - Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.4.20 SLP4 - Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	7.4.21 SLP4 - Untere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.4.22 SLP4 - Obere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.4.23 SLP4 - Fehlerreaktion
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	7.4.24 „SLP4 überwacht“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	Sicherer Nocken (SCA)

	7.5.1 SCA1 - Untere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.5.2 SCA1 - Obere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.5.3 „SCA1 innerhalb Grenzen“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.5.4 SCA2 - Untere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.5.5 SCA2 - Obere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.5.6 „SCA2 innerhalb Grenzen“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.5.7 SCA3 - Untere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.5.8 SCA3 - Obere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.5.9 „SCA3 innerhalb Grenzen“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.5.10 SCA4 - Untere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.5.11 SCA4 - Obere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.5.12 „SCA4 innerhalb Grenzen“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	Positionsabhängige Geschw. (PDSS)

	7.6.1 PDSS Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.6.2 PDSS Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	7.6.3 PDSS: Permanente Aktivierung
	|_| Auf Anforderung
	|_| Aktiviert

	7.6.4 PDSS: Untere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.6.5 PDSS: Obere Positionsgrenze
	     
	Inkr.

	7.6.6 PDSS: Untere SCS-Grenze
	     
	Inkr.

	7.6.7 PDSS: Obere SCS-Grenze
	     
	Inkr.

	7.6.8 PDSS: SCS ab unterer Grenze
	      
	min-1

	7.6.9 PDSS: SCS ab oberer Grenze
	      
	min-1

	7.6.10 PDSS: Max. Geschwindigkeit
	      
	min-1

	7.6.11 PDSS: Max. Verzögerung untere Grenze
	      
	min-1/s

	7.6.12 PDSS: Max. Verzögerung obere Grenze
	      
	min-1/s

	7.6.13 PDSS: Fehlerreaktion
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	7.6.14 „PDSSpos überwacht“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.6.15 „PDSSneg überwacht“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	Sichere Bremsenansteuerung (SBC)

	7.7.1 SBC Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert

	
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.7.2 SBC Quelle S-Bus
	|_| Deaktiviert
	|_| Aktiviert

	7.7.3 SBC: Bremsenmodus
	|_| SBC ohne STO
	|_| Automatik mit STO

	7.7.4 SBC: Verzögerung SBC
	     
	ms

	7.7.5 SBC: Verzögerung Bremse öffnen
	     
	ms

	7.7.6 SBC: Verzögerung STO
	     
	ms

	7.7.7 „SBC aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.7.8 „SBC aktiviert“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik



	Kaskadierung 

	7.8 CAS Quelle SD-In
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-In4



	Betriebsartenwahl

	7.9.1 OMS Quelle
	|_| deaktiviert
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2

	
	|_| S-Bus
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.9.2 OMS: Stoppfunktion
	|_| STO
	|_| SS1
	|_| SS2

	7.9.3 OMS: Bewegungsfunktion
	|_| Frei verfahren

	
	|_| SLS1
	|_| SLS2
	|_| SLS3
	|_| SLS4

	7.9.4 OMS: Funktion bei Low-Pegel
	|_| Normalbetrieb
	|_| Sonderbetrieb

	7.9.5 „OMS aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.9.6 RMS Quelle
	|_| deaktiviert
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2

	
	|_| S-Bus
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.9.7 RMS: Stoppfunktion
	|_| STO
	|_| SS1

	7.9.8 „RMS aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik

	7.9.9 ES Quelle
	|_| deaktiviert
	|_| SD-In1
	|_| SD-In2

	
	|_| S-Bus
	|_| SD-In3
	|_| SD-In4

	7.9.10 „ES aktiv“ - Ausgang
	|_| Deaktiviert
	|_| SD-Out1 positive Logik

	
	
	|_| SD-Out1 negative Logik
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